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LASTGIVARE AE12 | HENNING LASTGIVARE |

AE12

Matt(B x H x D): 106 x 90 x 48
Matningsspanning: 12 - 28V
Effektférbrukning: 4\W

Sakring: max. brytspanning

max. startstrom

max. nominell strém

max. brytningsférmaga (resistive load)
max. brytningsférmaga (inductive load)
min. brytningsformaga DC

250VAC
15A

10A
2,500VA
500VA
0,3W
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INSTALLATION

KOPPLINGSSCHEMA

Matningsspanning

Matkanaler 1-12 12V - 28V Dc/4W
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INSTALLATION

INSTALLATION AV LSI-SENSORERNA

Det maste sitta en sensor pa varje barlina till hissen.

1. Valj ldamplig plats for montage
Platsen fér montering av lastsensorerna maste uppfylla foljande villkor:
e Under resan genom schaktet far sensorerna aldrig ha kontakt med
nagon annan komponent.
e Painstallationsplatsen maste linan vara rak och ingen skada far fin-
nas.
e P& vald plats far e mekanisk verkan av linan ha funnits tidigare, som
t.ex. tidigare sensorer, linlas eller liknande.
e Mellan lininfastningen och sensorn maste det vara ett utrymme pa
minst 10cm.

2. Montera lastsensor LS1 pa linan
Oppna linklamman med M5-skruven, sa att linan [6per i fordjupningarna pa
sensorn genom hela dess langd.

3. Satt fast linklamman
Dra at M5-skruven med minst 4Nm.
(verifikation: bada lasbrickorna blir platta).

4. Koppla in sensorerna till kontrollenheten AE12

Lastsensorerna LS1 maste kopplas in till kontrollenheten AEI2, med den
forsta sensorn i ingadng 11 det dévre vanstra hornet pa enheten:
Standardlédngd pa linsensorernas kablar ar 2,5m.

Kablarna far absolut inte kapas!

e Upprepa steg 1till 4 for alla sensorer som kopplas in.

For ett sa exakt matresultat som mojligt bdr sensorerna endast monteras en gang pa vald plats pa linan.

LOSNING FOR KOMPENSATIONSKEDJA.

Det finns tva ldsningar:

1. Vid 1.1 upphangningar rekomenderas en speciell version av AE12, som har linsensorer 1-11 och en
sensor 12, som subtraherar vikten av kompensationskedjan. Sensor 12 satts pa en kort linbit mellan
korg och kompensationskedja.

2. Vid 2:1 upphangningar har man tva fasta punkter av linorna. En déver korgen och en éver motvik-
ten. N&ar du mater linspanningen vid bada punkterna med en AE12 och du satter vardet till noll, s&
far du alltid bara vikten av lasten pa displayen. Om du har fler an 6 linor kan du méata halften av
dem vid ena fasta punkten och halften vid andra.

BYTE AV SAKRING

Koppla bort matningen till AE12 enheten.

Ta bort bottenplattan fran enhetens undersida.

Ta ur kretskortet fran holjet.

Byt sakringen. Sakringen finns direkt bakom plintarna for inkommande matning.
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MENY/HANDHAVANDE

HANTERING

Atkomst till parametrar
Med enhetens menyknappar kan samtliga parametrar kan stallas in.

'1' Blada genom menyerna. Om du valjer en meny kan du réra dig genom undermenyerna och andra var-
det i en parameter med samma knapp.

él Ge atkomst till vald meny eller spara vardet i &ndrad parameter.

X Avbryter andring av varden, parametrar eller backar i menyer. Vid upprepade tryckningar visas totala
vikten pa displayen.

Obs:

Om ingen knapptryckning sker innom en minut atergar enheten automatiskt till att visa den totala vikten
oavsett vilken meny eller parameter som var vald. Efter 10 minuter utan knapptryckning gar enheten in i
sparlage och displayen slocknar och startar upp igen vid nasta knapptryckning.

Andra parametervéarden
1. Blada till parametern som ska andras med .
2. Valj parametern med .
3. Anvand for att &ndra vardet pa den blinkande siffran. Verifiera med .
4. Efter att ha andrat den sista siffran tryck pa . Nu ska det totala vardet blinka.
5. Tryck pa igen for att spara vardet.

PARAMETRAR

- Viktindikation, 4 siffror matt i kg

= Rela, lindifferens.

= ='E Indikation pa respektive linbelastning. -
iZ0_ 2o Justering av den analoga utgangen. (DC ut,

=Lz Antal linor/linsensorer. endast vid AE 12 DC)

-0 . o .
(=02 Versionsnummer pa mjukvara.

—~ Instalining typ av linupphangning 1:1, 2:1 osv.

= Nollpunktinstallning.

0=t Nod-ID i CAN-bus.

—
_-E Rela, tom korg.

i -F Rela, fullast,

. 12t Reld, dverlast.

(1} g .. .
0. = 2 Reld, slaklina.




PROGRAMMERING

INSTALLNINGAR

Stall in antal Iinsensgrer
1. VAl menyr Limi= med oc__h tryck sedan pa .
2. Foljinstruktionerna under “Andra parametervarden” for att justera antalet lastsensorer.

Obs:
Om fel antal linor &r installt kommer AET12 enheten att visa fel pd displayen. Det &r alltsd mycket viktigt att
denna parameter ar ratt installd.

Stall in enhetens nod-id i CAN-bussen
Varje enhet i CAN-bussen maste ges ett unikt nod-id. Standard for AE12 &r 13.
3. Valj meny iomt med ¥ och tryck sedan pa [d].
4. Folj instruktionerna under “Andra parametervarden” for att justera nod-id.

Obs:
Om ett ej unikt nod-id &r givet s& kommer CAN-bussen att fallera.

Korg Motvikt |:| I
Halv omslutning Trumhiss Halv omslutning
Lag- till mellansnabb hiss Bostadshissar Lasthissar
11=01 111 = 01 21=02
Halv omslutning Halv omslutning Halv omslutning
Hissar utan maskinrum Stora lasthissar Stora lasthissar
2:1=02 31=03 4:1=04

Stall in typ av linupphangning
Om linupphangningen inte &r 1:1 maste detta stallas in. Annars blir matningen av lasten fel (Ex. om det &r
en 2:1 upphangning blir faktorn 2).

1. Val meny r =L E med ¥ och valj med [€]
2. Folj instruktionerna under “Andra parametervérden” for att justera typ av linupphangning.

Stall in nollpunkt
Reducera vikten som visas pa displayen med korgens vikt - om korgen &r tom visas Okg pa displayen.
3. Valj meny LEro med och tryck . Nu borjar e blinka pa displayen.
4. Kontrollera att korgen ar tom. Tryck igen och lamna genast korgtaket om du befinner dig dar.
En 10 sek lang nedrédkning startar. Under denna tid far korgvikten inte &ndras.
5. Nollstallningen ar utféord och enheten visar den totala vikten.




PROGRAMMERING

RELAER

AL-E (Tom korgreld) aktiveras om vikten ar under vardet som ar programmerat i =

AL-F (Fullastreld) aktiveras om vikten ar dver vardet som ar programmerat | F”.

AL-O (Overlastreld) aktiveras om vikten ar dver vardet som ar programmerat i Lt

AL-S (Slakline- och lindifferensreld) - Aktiveras om vikten understiger vardet som ar programmerat i F“. ‘E'
eller s& om en av linornas belasning avviker sig fran medelvardet pa samtliga linor - med atminstonne vardet

. ] }
som ar programmerat i 7. 77,

Obs:
Alla larmkontakter kan programmeras till brytande eller slutande genom att andra i =T parametern.

HOLD

HOLD-ingangen svarar pa 12-230V AC/DC. Under korgens fard kan den uppmatta vikten variera stort (frik-
tion osv.). S& lange som en spanning mellan 12-230V matas till HOLD-ingangen kommer larm inte aktiveras
av larmrelderna.

LARMUTGANGAR

Larmutgangarna hanvisar till lasten vid vilket reléderna andrar lage. Man kan andra funktionen pa relderna
mellan slutande och brytande.

AL-E (Tomkorgreld) &dndrar ldage om vikten ar under vardet som ar programmerat i F“. ‘E.

AL-F (Fulllastreld) andrar lage om vikten ar over vardet som ar programmerat i N ‘F.

AL-O (6verlastreld) dndrar lage om vikten ar dver vardet som ar programmerat i ¥

0 oo
([
AL-S (Slaklinereld) andrar lage om vikten understiger vardet som ar programmerat i parameter F“. ‘E'.

AL-r (lindifferensreld) andrar lage sa fort som en av linornas belasning avviker sig fran medelvardet av alla
linor, med atminstonne vardet som &r programmerat i o=

1. Valj relautgang med (V] Tryck sedan pa [d]. _ _

2. Nu kan du med valja mellan Lm0t (Last) och LiZU‘t:'(konfiguration).

3. 1L bota P staller du in i vikt (kg) nar kontakten ska vaxla lage.

| CizomdF kan man valja Lo’ (stangd) for en slutande eller o='Em (0ppen) for en brytande kontakt. Tryck
pa €] tva ganger for att spara andringen.




PROGRAMMERING

JUSTERA ANALOG UTANG (VALFRI)

Med parameter I iz justerar du vikten vid vilken den analoga utgangen ska mata maximalt 10V eller
20mA. Under denna meny finns tre parametrar att justera:
J Vid_L_l:f‘h:: valjer du vilken vikt som ska motsvara utsignalen pa 10V eller 20mA.
o =i '=0kan “live Zero” sattas palon) eller av(off).
Om o™ En uppmatt linlast pa& Okg motsvarar en analog utsignal pa 2V eller 4mA.
Om QH’ . En linlast pa Okg motsvarar OV eller OmA.
o |kFrKkan du valia om den analoga utsignalen ska motsvara bara lasten (Forutsatt att du anvant
nollpunktinstallning U:"l:l).
Om o7 Utsignalen motsvarar endast lasten.
Omizi=i= utsignalen motsvarar summan av lasten och vikten av en tom korg.

OVRIGA INSTALLNINGAR

Visa last f6r respektive lina
1. V&l menyr =i genom att trycka pa och valj med .

2. Vikten visas (Ex. E “JE!) skiftande med linnummer 1~ IZIE ‘ (lina M.

3. Andra vilken lina som visas med (upp till antalet linor som ar installt i meny 1~ E"ﬁ:).

Enhet som viktindikation visas i
| s kan du valja mellan tre olika enheter. Alla vikter och alarmgranser visas i vald enhet. Alla utrakning-
ar gors i kg, varvid fel vid avrundning kan uppsta. Foljande enheter finns att valja:

e & C (S). Vikter visas i kg.

« kr'Sdm (tnSh) Vikter visas i korta ton(1 S/T = 2000Ib).

« I L (tnl) Vikter visas i 1&nga ton(1 L/T = 2240Ib).




DRIFT

KORT IGANGKORNINGSINSTRUKTION

1. Installera kontrollenheten AE12 pa lamplig plats.

2. Installera LSI-sensorerna.

3. Justera antalet sensorer.

4. Stallin typ av linupphangning (Standard = 1:1)

5. Instélining av larmnivaer.

6. Gor en nollbalansering pa hissen utan nagon last.
Obs:

Det &r ocksa mojligt att utfora alla parameterandringar i steg 3, 4, och 5 och computer-aided rope adjust-
ment med hjadlp utav WeightWatcher programvaran som kopplas med USB kabel till AE12. Programvaran
finns att ladda ner gratis fran www.henning-gmbh.de under Download.

weightWatcher ¥ 1.08 x|
0 [ = Linit:
o Ernply load relay IU | i C open © close ser0 Taral I—U kg (;-mls
. Fead Parameters a
Full load relay IU kg  open  close Fope l:i\!fenenc:elD kg  tnsh
ol
Ovverlaad relay IU ka Coopen O close rumber of rope sensors |12 ol
i winte Farameters olak g |1
Slack rope an I ~ . & facto
rope difference v kg Coopen close apE Iaciar
relay D output
1 = IU ka
[~ Live Zero [ondoff]
= ek 00 I wepojoss
1} 1} 0 1] a a a a a a 1} 1}
rope 1 rope 2 rope 3 rope 4 rope 5 ope B rope 7 rope 8 rope 9 rope 10 rope 11 rope 12 ﬂ
@ Start ﬂ Start rope-wizard * Mgt rope x Exit

AVPROVNING LASTVAG

Tryck pa ¥ tills F =2 visas.

Tryck pa [d] L= visas.

Tryck pa [d] Notera vardet, _
Andra vikt med till lampligt varde, t.ex i
Tryck pa €] tva ganger for att spara.

Tryck pa for att visa belastningsvarde,
Kliv ur hisskorgen. Vardet ska visa kring R

Klivin i korgen. Vardet ska visa motsvarande last. Om det Sverstiger vardet som programmerats i
0 = 12oska en lampa tdndas pa enheten. Om hissen &r i normalldge i plan och med éppna ddérrar
Ska Sverlastsignalen ljuda och en ljusindikering kan ses i korgen.

9. Aterstall vardet M =i till originalvardet.

ONO U A NN




FELMEDDELANDEN

Alla 4 larmdioder lyser
. . : . . T
Atminstone en lastsensor &r trasig eller sd har fel antal lastsensorer programmerats i meny 1~ 1m0z

Atgérd:

Valj meny = _m0Z och kontrollera att antalet sensorer ar ratt programmerat. Om antalet ar ratt och felet
fortfarande finns kvar, ga till meny = =0~z och kontrollera linorna individuellt. Om ERRI visas, har respektive
sensor gatt sonder. Om ERR2 visas, ar respektive sensor dverbelastad. Kontrollera linspanningen.
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